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1. El presente informe preliminar international sobre patentabilidad, se establece por esta Administraci6n encargada del 
examen preliminar internacional segun el Articulo 35 y se transmite al soiicitante conforme al Articulo 36. 



Este INFORME comprende 5 hojas, incluida la presente hoja de portada. 
Este informe tambien contiene ANEXOS, que comprenden: 

a. |x) (remitido al soiicitante y a la Oficina Internacional) un total de 7 hojas. descritas a continuaci6n: 

[X] hojas de la description, las reivindicaciones y/o los dibujos que nan sido modificadas y que sirven de 
base al presente informe, y/o de hojas que contienen rectificaciones autorizadas por esta Administration 
(vease la Regla 70. 16 y la Instruction Admin i strati va 607 del PCT). 

□ hojas que reemplazan a otras hojas anteriores, pero que esta Administraci6n considera que contienen 
modificaciones que se extienden mas alia de la divulgation de la invention tal como fue originaimente 
presentada, segun se indica en el punto 4 del Recuadro I y en el Recuadro Suplementario. 

b. □ (remitido unicamente a la Oficina Internacional) un total de (indicar tipo y numero de soporte(s) 

electronico(s)) 3 qU e contiene una lista de secuencias y/o tabla(s) relativas(s), 

solo en formato electronico, como se indica en el Recuadro Suplementario relativo a listas de secuencias (ver 
Instruction Administrativa 802). 



4. El presente informe contiene indicaciones relativas a los puntos siguientes: 
Base de este informe 
Prioridad 

No formulacidn de opinion sobre la novedad, la actividad inventiva y la aplicacidn industrial 
Falta de unidad de invention 

Declaracidn motivada segun el Articulo 35.2) sobre la novedad, ia actividad inventiva y la 
aplicacion industrial; citas y explicaciones en apoyo de esta declaration 
Ciertos documentos citados 

Defectos en la solicitud internacional 

Observaciones relativas a la solicitud internacional 





Recuadro I 


□ 


Recuadro II 


□ 


Recuadro III 


□ 


Recuadro IV 


m 


Recuadro V 


□ 


Recuadro VI 


□ 


Recuadro VII 




Recuadro VIII 



Fecha de presentation de la solicitud de examen preliminar 
internacional 

20 JULIO 2005 (20.07.2005) 



Nombre y direcci6n postal de la Admin istracion encargada 
del examen preliminar internacional 

OFICINA ESPANOLA DE PATENTES Y MARCAS 
Paseo de la Castellana, 75 - 28071 Madrid (Espana) 
N° de fax: 91 349 53 04 



Formulario PCT/IPEA/409 (hoja de portada) (Abril 2005) 



Fecha de finalizacion del presente informe 



17 ABRIL 2006 (17.04.2006) 



Funcionario autorizado 

Navarro Farell, A. 
N° de telefono: 91 349 53 94 





Solicitud internacional N° 


INFORME PRELIMINAR INTERNACIONAL SOBRE 




PATENTABILIDAD 


PCT/IB2003/006284 



Recuadro I. Base de este informe 



1. Por Io que respecta al idioma, este informe se ha establecido sobre la base: 



|~~| de la solicitud internacional en el idioma en el cual se deposit6 

□ de una traducci6n del idioma original al siguiente idioma , que es el de una traducci6n 

proporcionada a los fines de: 

busqueda internacional (segun Reglas 1 2. 3. a) y 23, Lb)) 

□ publication de la solicitud internacional (segun Regla 12.4.a)) 

□ examen preliminar internacional (segun Reglas 55.2.a) y/o 55.3.a)) 

2. Por lo que respecta a los elementos de la solicitud internacional, esta opini6n se ha establecido sobre la base de (las 
hojas de reemplazo que hay an sido enviadas a la Oficina Receptor a en respnesta a un requerimiento segun el Artieulo 
14 se las denomina en este informe como "inicialmente presentadas" y no se anexan al informe): 

IE] la solicitud internacional tal y como fue inicialmente presentada/enviada 



[HI la descripci6n: 

paginas 1 a 15, tal como se presentaron/enviaron inicialmente 

paginas * recibidas por esta Administracion en fecha 

paginas * recibidas por esta Admin istraci6n en fecha 



[X] las reivindicaciones: 

paginas , tal como se presentaron/enviaron inicialmente 

paginas * , modificadas (acompanadas de una declaration) segun el Artieulo 19 

paginas * 16 a 22 recibidas por esta Administracion en fecha 24/03/2006 

paginas * recibidas por esta Administracion en fecha 



Ixl los dibujos: 

paginas 1 a 8, tal como se presentaron/enviaron inicialmente 

paginas * recibidas por esta Administracion en fecha 

paginas * recibidas por esta Administracion en fecha 



una lista de secuencias y/o tabla(s) relativa(s) - ver Recuadro Suplementario relativo a listas de secuencias 

3. Q Las modificaciones ha ocasionado la anulacion de: 

| | la descripci6n, paginas 

| | las reivindicaciones, Nos. 

I [ los dibujos, hojas/fig. 

| | la lista de secuencias (precisar) 

I | tabla(s) relativa(s)a la lista de secuencias (precisar) 



4. □ EI presente informe ha sido establecido como si no se hubiesen presentado (aigunas de) las modificaciones 
anexadas a este informe y listadas abajo, ya que se ha considerado que iban mas alia de la divulgation de la 
invention tal como fue presentada, como se indica en el Recuadro Suplementario (Regla 70.2.c)). 

| | la description, paginas 

| | las reivindicaciones, Nos. 

I | los dibujos, hojas/fig. 

I | la lista de secuencias (precisar) 

I | tabla(s) relativa(s)a la lista de secuencias (precisar) 



* Si se utiliza el punto 4, aigunas o todas estas paginas pueden llevar el sello de "sustituida' 
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Recuadro V. Declaracion motivada segun el Artfculo 35.2) sobre la novedad, la actividad inventiva y la apIicacWn 
industrial; citas y explicaciones en apoyo de esta dec!araci6n apiicaaOn 


1 . Declaraci6n 






Novedad 


Reivindicaciones 4 a 33 
Reivindicaciones 1 a 3 


SI 
NO 


Actividad inventiva 


Reivindicaciones 4 a 33 
Reivindicaciones 1 a 3 


Sf 
NO 


Aplicacion industrial 


Reivindicaciones 1 a 33 
Reivindicaciones 


SI | 
NO 



2. Citas y explicaciones (Regia 70.7) 

Documentos tenidos en consideration. 



Doc. 


Numero Publication o Identification 


Fecha Pub. 


D01 


WO 2003100501 A 


04.12.2003 


D02 


US 5867210 A 


02.02.1999 


D03 


US 4895431 A 


23.01.1990 


D04 


US 64144708 A 


02.07.2002 



La invencion consiste en de un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o 
estaticas, que permita al cirujano, en la practica medica, conservar la coordination ojos-manos en 
3D con nociones de profundidad. Para ello utiliza un dispositivo formado por unos medios de 
capacion de imagenes (1), unos medios de conversion de imagenes en senates digitales y/o 
analogicas (3) unos medios de duplicacion de senates de imagen (5), una unidad modificadora de 
rSdteacfon 1 m6di ° S ^ visuaIizaci6n tridimensional (12), como se puede extraer de la 

Las caracterlsticas de las reivindicaciones 1, 2 y 3, ya son conocidas del documento D01 En el 
que encontramos el mismo sistema, aunque un poco mas simple y en el que utiliza un juego de 
espejos para el tratamiento de las imagenes. 

En concreto en la pagina 7, lineas 13 a 23 del documento D01, se describe un sistema de vision 
estereoscopica de imagenes en tiempo real que comprende unos medios de captation de imagenes 
(1), unos medios de conversion de imagenes en senates digitales y/o analogicas (6 y 7) unos 
medios de duplicacion e inversion de imagenes (3), y unos medios de visualization tridimensional 



I 
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Continua en pagina siguiente. 
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PCT7IB2003/006284 



Continuaci6n Recuadro V. Deciaracidn motivada segun el Articulo 35(2) sobre la novedad, la actividad inventiva y 
Continuation 2. la aplicaci6n industrial; citas y explicaciones en apoyo de esta declaration 



Asf mismo en la pagina 7, lfneas 1 a 7, de dicho documento se indica que los medios de captacion 

de imagenes (1), pueden ser camaras de video, microscopios, endoscopios, etc ; tal y como se 

indica en la Reivindicacion 2 de nuestro documento. 

Y por ultimo en la pagina 8, lmeas 6 a 11 del documento D01, se dice que los endoscopies 
mencionados pueden ser seleccionados entre distintas variedades como neuroendoscopios, 
toracoscopios, laparoscopics, etc....; como aparece descrito en la reivindicacion 3 de nuestro 
documento. 

Por lo tanto esas reivindicaciones no son nuevas a la vista del estado de la tecnica conocido. 
Se hace referenda a los siguientes documentos. 

El documento D02, esta citado por el solicitante en la description como estado de la tecnica de su 
solicitud y como tal aparece citado en este informe. 

En el documento D03, se describe un metodo para el procesado de imagenes tomadas por medio de 
un endoscopio. 

Y por ultimo el documento D04, presenta un sistema estereoscopio de imagen tridimensional, en 
este caso para una cavidad bucal, pero que se puede extrapolar a cualquier tipo de cavidad. 



PCT/IPEA/409 (Recuadro V continuation 2)(Abril 2005) 



Sigue en pagina siguiente. 
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Soiicitud internacional N° 

PCT/IB2003/006284 



Recuadro VIII. Observaciones relativas a la soiicitud internacional 



Se formulan las observaciones siguientes sobre la claridad de las reivindicaciones, de la descripcitin y de los dibujos y sobre 
si las reivindicaciones se fundan totalmente en la descripci6n: 

Las reivindicaciones 1, 2 y 3 no estan claras, ya que no alcanza a definir separadamente el sistema de 
vision del metodo. Por lo que al aparecer ambos mezclados la redaction de las mismas resulta algo 
confusa. 

Asf mismo a lo largo de todas las reivindicaciones se utiliza la expresion "medios", sin que en muchas 
ocasiones queden claramente definidos de que tipo de medios estamos tratando, por lo que al ser una 
expresion ambigua cualquier tipo de "medio" similar es una anterioridad clara. 

En relation con la revindication 33, aportada por el solicitante posteriormente, cabe indicar que el 
campo definido por las reivindicaciones debe ser lo mas preciso que permita la invention, es decir las 
reivindicaciones no se deben definir la invention por un resultado o un deseo, sino por las 
caracteristicas concretas de la misma. 
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NOVEDAD DE LA INVENCtON 
REIV1NDICAC1QNES 



1.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas, 
. caracterizado porque comprende: primeros medios de captacion (1) de imagenes para 
captar por lo menos una imagen original (2), ya sea con o sin movimiento; medios de 
conversion (3) de imagenes en senales digitaies y/o analogicas, los cuales reciben la 
imagen original (2) ,y la convierten en una senal de imagen original (4); medios de 
duplication (5) de senales de imagenes, los cuales reciben la senal de imagen original (4) 
para generar simultaneamente dos senales de imagen, una primera senal de imagen 
duplicada (6) y una segunda senal de imagen duplicada (7); una primera uriidad 
modificadora de imagenes (30), la cual, a partir de la primera senal de imagen duplicada 
(6) genera una primera senal de imagen modificada (11) que consiste de la imagen. 
original (2) con una perspectiva distinta a aquella con la cual fue captada originalmente 
por los primeros medios de captacion (1) de imagenes; y, medios de visualizacion 
tridimensional (12) que reciben las senales de la segunda imagen duplicada (7) y de la. 
primera imagen modificada (11) para lograr la visualizacion tridimensional de la imagen 
original (2) mediante la combinacion de una imagen obtenida de la segunda serial de 
imagen duplicada (7) y de una imagen modificada obtenida de la primera senal de 
imagen modificada (11). 

2. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque comprende los 
primeros medios de captacion (1) de imagenes se seleccionan de entre actos o eventos 
que ocurren en vivo, utilizando para ello camaras de video, microscopios quirurgicos, 
camaras fotograficas, ultrasonido, navegadores, endoscopes, o cualquier otro sistema de 
obtencion de imagenes de video y/o impresas. 

3. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 2, caracterizado ademas porque los endoscopios se 
selecciona de entre neuroendoscopios, endoscopios, toracoscopios, laparoscopics, 
pelviscopios, artroscopios, endoscopios tridimensionals (E-3D). 

4. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque los medios de 
duplicacion (5) de senales de imagenes son un divisor de senales en "Y". 

5. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque los medios de 
conversion (3) -de- imagenes- en senales digitaies y/o analogicas y los me'dios de 
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duplicacion (5) de senates de imageries estan incluidos en los primeros medios de 
captacion (1) de imagenes. 

6.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque la primera unidad 
modificadora (30) de imagenes comprende: primeros medios de proyeccion (8) de 
imagenes que reciben la primera serial de imagen duplicada (6) para proyectar una 
primera imagen duplicada (9); y, segundos medios de captacion (10) de imagenes para 
captar dicha imagen duplicada (9) desde un primer angulo oblicuo a de incidencia visual 
con respecto a la normal de la superficie de proyeccion de dichos primeros medios de 
proyeccion (8) de imagenes; dichos segundos medios de captacion (10) de imagenes 
generan la primera serial de imagen modificada (11). 

7. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 6, caracterizado ademas porque los primeros 
medios de proyeccion (8) de imagenes se seleccionan de entre pantallas de video con o 
sin cinescopio, pantallas de cristal liquido (LCD), pantallas de plasma, o pantallas de 
video proyeccion, en las que se proyecta una imagen por medio de un video proyector. 

8. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 7, caracterizado ademas porque las pantallas de 
video proyeccion tienen una superficie plana. 

9. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 6, caracterizado ademas porque los segundos 
medios de captacion (10) de imagenes se seleccionan de entre camaras de video o 
digitales. 

10. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de. conformidad con la reivindicacion 6, caracterizado ademas porque la primera imagen 
duplicada (9), asf como los primeros medios de proyeccion (8) de imagenes y los 
segundos medios de captacion (10) de imagenes se encuentran dentro de un ambiente 
refativamente hermetico y aislado de la luz. 

11. - Un sistema- de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 6, caracterizado ademas porque el primer angulo 
oblicuo a de incidencia visual tiene un valor de entre 0° y 90°. 

12. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 11, caracterizado ademas porque el primer angulo 
oblicuo a de incidencia visual tiene un valor que va desde 6° hasta 30°. 

13. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 

de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque la primera unidad 

** ' i I. I 
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modificadora (30) de imageries comprende: primeros medios de proyeccion de imagenes 
(8) integrados a primeros medios de edicion (31) de imagenes, los cuales, a partir de ia 
primera serial de imagen original (6) generan una primera imagen editada (32) que es 
proyectada en dichos primeros medios de proyeccion (8) de imagenes; y, segundos 
medios de captacion (10) de imagenes colocados frente a los primeros medios de 
proyeccion (8) de imagenes para captar la primera imagen editada (32) y generar la 
primera serial de imagen modificada (11); la primera imagen editada (32) consistiendo de 
la imagen original (2) con un efecto dado por los primeros medios de edicion (31) de 
imagenes, tal que aparenta haber sido captada desde una perspectiva distinta con 
respecto a aquella con !a cual fue captada originalmente. 

14. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 13, caracterizado ademas porque los primeros 
medios de edicion (31) generan directamente la primera senal de imagen modificada (11). 

15. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque los medios de 
visualizacion tridimensional (12) comprenderi: un primer elemento de proyeccion (13) de 
imagenes y un segundo elemento de proyeccion (14) de imagenes, en donde el primer 
elemento de proyeccion (13) de imagenes permite Ia visualizacion de la imagen original 
que ha sido modificada en su perspectiva y que se obtiene de la primera senal de imagen 
modificada (11); mientras que el segundo elemento de proyeccion (14) permite la 
visualizacion de la imagen original (2) obtenida a partir de la segunda senal de imagen 
duplicada (7). 

16. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 15, caracterizado ademas porque el primer (13) y 
segundo (14) elementos de proyeccion de imagenes se seleccionan entre pantallas de 
cristal liquido, pantallas de plasma o pantallas con cinescopio, o cualquier otrp medio de 
proyeccion de imagenes. 

17. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 15, caracterizado ademas porque el primer (13) y el 
segundo (14) elementos de proyeccion de imagenes estan montados sobre un soporte de 
colocacion cefalica y/o facial (15) similar al armazon de unos anteojos, el cual, ademas de 
permitir que el usuario mueva libremente su cabeza sin perder la sensacion 
tridimensional, permite conservar la relacion "ojos manos" y observar las imagenes por 
largos periodos de tiempo y directamente frente a sus ojos. 

18.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 17, caracterizado ademas porque un observador 
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que se coloca frente a los medios de visualizacion tridimensional (12) ve con un ojo (16) 
la imagen original (2) proyectada en el segundo elemento (14) de proyeccion de 
imagenes; mientras que con el ojo contrario (17) percibe en el primer elemento (13) de 
proyeccion de imagenes la misma imagen original (2) con una perspectiva distinta a 
aquella con (a cual fue captada originalmente. 

19.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque la segunda senal 
de imagen duplicada (7) y la primera senal de imagen modificada (11) son multiplicadas 
cuantas veces se desee para permitir a varios observadores el poder verlas 
simultaneamente en otros medios de visualizacion tridimensional independientes. 

20.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque dicho sistema 
adicionalmente comprende: medios de mezclado y seleccion (17) de imagenes que 
reciben la senal de imagen original (4) y la mezclan con una senal de imagen auxiliar (4') 
que contiene por lo menos una imagen auxiliar, dichos medios de mezclado y seleccion 
(17) de imagenes generan una senal de imagenes en recuadros (4/4') ("picture in 
picture") que esta integrada por dicha senal de imagen original (4) y dicha senal de 
imagen auxiliar (4'), dicha senal de imagenes en recuadros 4/4' es posteriormente 
recibida por dichos medios de duplication de imagenes (5) que generan simultaneamente 
dos senates de imagen, una primera senal de imagen duplicada (6) y una segunda senal 
de imagen duplicada (7), la primera senal de imagen duplicada (6) es recibida por la 
primera unidad modificadora de imagenes (30), la cual genera una primera senal de 
imagen modificada (11) que consiste de una combinacion en recuadros de la imagen 
original (2) y de la imagen auxiliar, ambas con una perspectiva distinta a aquella con las 
cuales fueron captadas originalmente; la primera senal de imagen modificada (11) y la 
segunda senal de imagen duplicada (7) son recibidas por dichos medios de visualizacion 
tridimensional (12) en los cuales se logra visualizar de manera tridimensional y en 
recuadros la imagen original (2) y la imagen auxiliar mediante la combinacion de una 
imagen en recuadros obtenida de la segunda senal de imagen duplicada (7) y de una 
imagen en recuadros modificada en su perspectiva obtenida de la primera serial de 
imagen modificada (11). 

21,- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas- 
de. conformidad con la reivindicacion 20, caracterizado ademas porque los medios de 
seleccion y mezclado (17) de imagenes son una mezcladora de video de tipo 
convencional; 
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22. - Un sistema de vision estereoscopica de imageries en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 20, caracterizado ademas porque ia serial de 
imagen auxiliar (4') es obtenida o generada por medios de captacion de imagenes que se 
selecciona de entre ' actos o eventos que ocurren en vivo, camaras de videos, 
microscopios quirtirgicos, camaras fotograficas, ultrasonido, navegadores, endoscopios, o 
cualquier otro sistema de obtencion de imagenes de video y/o impresas. 

23. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado ademas porque el sistema de vision 
estereoscopica de imagenes en tiempo real y estaticas adicionalmente comprende: una 
segunda unidad modificadora (40) de imagenes, la cual, a partir de la segunda senal de 
imagen duplicada (7) genera una segunda senal de imagen modificada (21) que consiste 
de la imagen original (2) con una perspectiva distinta tanto aquella con la cual fue 
captada por los primeros medios de captacion (1) de imagenes y es distinta a la 
perspectiva que se logra mediante la primera unidad modificadora (30) de imagenes, con 
lo cual en los medios de visualizacion tridimensional (12) se reciben las senates de la 
primera (11) y segunda (21) imagenes modificadas para lograr la visualizacion 
tridimensional de la imagen original (2) mediante la combinacion de una primera imagen 
modificada obtenida de Ia primera serial de imagen duplicada (11) y de una segunda 
imagen modificada obtenida de ia segunda senal de imagen modificada (21). 

24.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con las reivindicaciones 6 y 23, caracterizado ademas porque la segunda 
unidad modificadora (40) de imagenes comprende: segundos medios de proyeccion (18) 
de imagenes que reciben la segunda senal de imagen duplicada (7) para proyectar una 
segunda imagen duplicada (19); y, terceros medios de captacion (20) de imagenes para 
captar dicha segunda imagen duplicada (19) desde un segundo angulo oblicuo (3 de . 
incidencia visual respecto a la normal de la superficie de proyeccion de dichos segundos 
medios de proyeccion (18) de imagenes, en donde dichos terceros medios de captacion 
(20) de imagenes generan dicha segunda senal de imagen modificada (21), y dicho 
segundo angulo oblicuo p de incidencia visual es distinto al primer angulo a de incidencia 
visual en la primera unidad modificadora de imagenes (30). 

25.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la, reivindicacion 24, caracterizado ademas porque los segundos 
medios de proyeccion (18) de imagenes se seleccionan de entre pantallas de video con o 
sin cinescopio, pantallas . de cristal liquido (LCD), pantallas de plasma, o pantallas de 
video proyeccion, en las que se proyecta una imagen por medio de un video proyector. 
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26. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 25, caracterizado ademas porque las pantallas de 
video proyeccion tienen una superficie plana. 

27. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 24, caracterizado ademas porque los terceros 
medios de captacion (20) de imagenes se seleccionan de entre camaras de video o 
digitales. 

28. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 24, caracterizado ademas porque los segundos 
medios de proyeccion (18) y los terceros medios de captacion (20) de imagenes en 
conjunto con la segunda imagen duplicada (19) se encuentran dentro de un ambiente 
relativamente hermetico.y aislado de la luz. 

29. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 24, caracterizado ademas porque el segundo angulo 
oblicuo p de incidencia visual tiene un valor de entre 0° y 90°. 

30. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 29, caracterizado ademas porque el segundo angulo 
oblicuo p.de incidencia visual tiene un valor que va desde 6° hasta 30°. 

31. - Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 24, caracterizado ademas porque la segunda unidad 
modificadora (40) de imagenes comprende: segundos medios de proyeccion (18) de 
imagenes integrados a segundos medios de edicion (41) de imagenes, los cuales, a partir 
de la segunda senal de imagen original (7) generan una segunda imagen editada (42) 
que es proyectada en dichos segundos medios de proyeccion (18) de imagenes, en 
donde la segunda imagen editada (42) consiste de la imagen original (2) con un efecto 
dado por los segundos medios de edicion (41) de imagenes, tal que la imagen original (2) 
aparenta haber sido captada desde una perspectiva distinta con respecto a aquella con la 
cual fue captada originalmente; y, los terceros medios de captacion (20) de imagenes 
colocados frente a los segundos medios de proyeccion (18) de imagenes para captar la 
segunda imagen editada (42) y generar la segunda senal de imagen modificada (21). 

32.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas 
de conformidad con la reivindicacion 23, caracterizado ademas porque el sistema de 
vision estereoscopica de imagenes en tiempo real y estaticas adicionalmente comprende: 
medios de mezclado y seleccion (17) de imagenes que reciben la serial de imagen 
original (4) y la mezclan con una senal de imagen auxiliar (4') que contiene por lo menos 
una imagen auxiliar, en donde dichos medios de mezclado y seleccion (17) de imagenes 
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generan una senal de imagenes en recuadros (4/4') (picture in picture) integrada por la 
senal de imagen original (4) y la senal de imagen auxiliar (4 1 ), dicha senal de imagenes en 
recuadros (4/4') es posteriormente recibida por dichos medios de duplicacion de 
imagenes (5) que generan simultaneamente dos senates de imagen, una primera senal 
de imagen duplicada (6) y una segunda senal de imagen duplicada (7), la primera senal 
de imagen duplicada (6) es recibida por la primera unidad modificadora de imagenes (30), 
la cual, a partir de la primera senal de imagen duplicada (6) genera una primera senal de 
imagen modificada (11) que consiste de una combinacion en recuadros de la imagen 
original (2) y de la imagen auxiliar, ambas con una perspectiva distinta a aquella con las 
cuales fueron captadas originalmente; la segunda senal de imagen duplicada (7) es 
recibida por la segunda unidad modificadora de imagenes (40) que genera una segunda 
serial de imagen modificada (21) que consiste de una combinacion en recuadros de la 
imagen original (2) y de la imagen auxiliar, ambas con una perspectiva distinta tanto 
aquella con la cual fueron captadas originalmente y distinta a la perspectiva que se logra 
mediante la primera unidad modificadora (30) de imagenes, con lo cual en los medios de 
visualizacion tridimensional (12) se reciben las senates de la primera (11) y segunda (21) 
imagenes modificadas para lograr la visualizacion tridimensional de la imagen original (2) 
y de la imagen auxiliar mediante la combinacion de dos imagenes en recuadros 
modificadas obtenidas de las senates de imagenes (11) y (21) cada senal ofreciendo una 
perspectiva distinta de la imagen original (2) y de la imagen auxiliar. 

33.- Un sistema de vision estereoscopica de imagenes en tiempo real o estaticas de 
conformidad con la reivindicacion 1, caracterizada ademas porque los medios de 
conversion de imagenes en senates digitales pueden comprender microcomponentes, 
circuitos integrados, chips o cualquier otro sistema electronico que procese la informacion 
visual original y la modifique simulando el efecto tridimensional. 
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